
एलडीआर स�सर 

गितिविध काड�- 1 

एलडीआर का अथ� है लाइट िडप�ड�ट रेिस�र (�काश पर आधा�रत �ितरोधक)। यह आपको �काश का पता 

लगाने की अनुमित देते ह�। एलडीआर पर पड़ने वाले �काश की मा�ा के आधार पर, इसका �ितरोध बदल जाता 

है। जैसा िक नीचे िदए गए िच� म� िदखाया गया है िक जब भी एलडीआर पर �काश पड़ता है, तो इसका �ितरोध 

कम हो जाता है, िजससे िवद्युत् (लाल रेखा म� उ���खत) को उससे गुजरने की अनुमित िमलती है।

प�रचय 

इस गितिविध के दौरान, आप छा�ो ंको िन�िल�खत उ�े�ो ंको �ा� करने म� मदद कर� गे:

· एलडीआर स�सर के िस�ांत और संचालन को समझना।

· एलडीआर स�सर का उपयोग करके �काश को समझने के िलए ए�ो�र�म और �ोचाट� िडज़ाइन करना।

· आडु�इनो के िलए आडु�इनो एपीआई का उपयोग करके एलडीआर स�सर की �ो�ािमंग करना 

· एनालॉग िपन A0 का उपयोग करके आडु�इनो के साथ एलडीआर स�सर की इंटरफेिसंग करना।

उ�े�:



कदम 1 एलडीआर िपन को एनालॉग िपन A0 िनधा��रत कर�

 एलडीआर मू� को 0 I,  e int एलडीआर मू� = 0 के �प म� आवा��रत कदम 2

 एवं प�रभािषत कर�  

 एलडीआर िपन को पढ़�  और मू� को एलडीआर मू� वे�रएबल म� �ोर कर�  कदम 3

 सी�रयल मॉनीटर पर एलडीआर मू� को ि�ंट कर�  कदम 4

 यिद एलडीआर मू� 10 से कम है, तो सी�रयल मॉिनटर पर "डाक� " ि�ंट कर�कदम 5

 यिद एलडीआर मू� 200 से कम है, तो सी�रयल मॉिनटर पर "िडम" ि�ंट कर�कदम 6

 यिद एलडीआर मू� 500 से कम है, तो सी�रयल मॉिनटर पर "लाइट" ि�ंट कर�कदम 7

 यिद एलडीआर मू� 800 से कम है, तो सी�रयल मॉिनटर पर "�ाइट" ि�ंट कर�कदम 8

 अ�था सी�रयल मॉिनटर पर "वैरी �ाइट" ि�ंट कर�कदम 9

अ�ो�रदम 
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int एलडीआर िपन= A0; int

एलडीआर मू�=0; वोइड

सेटअप ()

{

सी�रयल .�ारंभ(9600);

}

वोइड लूप (वोइड)

{

एलडीआर मू�= एनालॉग रीड (एलडीआर िपन);

सी�रयल .ि�ंट (“एनालॉग रीिडंग = “);

सी�रयल.ि�ंट (एलडीआर मू�);

यिद (एलडीआर मू� < 10)

{

सी�रयल.ि�ंट ln (“ - डाक� ”);

}

अ�था यिद (एलडीआर मू� < 200)

{

सी�रयल.ि�ंट ln (“ - िडम”);

}

अ�था यिद (एलडीआर मू� < 500)

{

सी�रयल.ि�ंट ln(“ - लाइट”);

}

अ�था यिद (एलडीआर मू� < 800)

{

सी�रयल.ि�ंट ln(“ - �ाइट”);

}

अ�था

{

सी�रयल.ि�ंट ln(“ - वेरी �ाइट”);

}

िडले या देरी (1000);

}

�ो�ािमंग 



िनद�श:

� जेनुइनो  101 पर GND को एलडीआर स�सर का GND िपन जोड़�

� जजेनुइनो 101 पर A0 से LDR स�सर का आउट िपन जोड़�।

� जजेनुइनो 101 पर LV स�सर के VCC िपन को 5 वो�  से जोड़�

� जजेनुइनो पर जेनुइनो 101 और यूएसबी �ाइंट पोट� के िलए यूएसबी से िबजली की आपूित� को जोड़�।

� जूल के तहत ओपन आडु�इनो IDE � बोड� इंटेल ® जेनुइनो 101 का चयन कर�

� जटू� के तहत � सी�रयल पोट� कॉम # का चयन कर�  जहां जेनुइनो जुड़ा �आ है।

� जआडु�इनो IDE पर उपरो� कोड िलख�।

� जअपलोड बटन पर ��क करके जेनुइनो पर अपलोड कर� ।

� जसी�रयल मॉिनटर म� एलडीआर स�सर के मान की िनगरानी कर� ।

हाड�वेयर

 जेनुइनो िपन  एलडीआर स�सर 

 5 वो� VCC 

 GND GND 

 एनालॉग िपन 0  आउट  

हाड�वेयर कने�न 



सिक� ट का रेखा-िच�


	Page 1
	Page 2
	Page 3
	Page 4
	Page 5
	Page 6

